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• 製品紹介

Gulf-1400-CDD自動搬送フォークリフトはラインサイド

の搬送、倉庫の入出庫、棚への商品整理など倉庫や工場の

中でスムーズな自律運転可能なロボット。最大持ち上げ重

量は1.4トン、狭い場所でも通行可能、柔軟な物流ソリュー

ションをユーザーにご提供します。

Gulf-1400-CDDは柔軟で自然な無軌道ナビゲーション

技術を搭載，磁気テープ、QRコード、ビーコンなど一切不

要，最高速度6KM/h。自動充電で24Hx7日運行可能，ク

ラウド経由での操作可能、製造現場や倉庫の作業効率を

大幅に改善することができます。

• 製品特徴

拡張性

企業既存のMES/WMSをシームレ
スにドッキング可能、既存リソース
をそのままご利用可能

障害物自動回避

LiDARや3Dカメラセンサーを搭載
し、障害物の自動回避やリルートを
自分で判断して行います

安定運転

独自特許技術，動力と負荷が安全
範囲内自らバランスを調整します

迅速なマッピング
現場の改造が不要で簡単に導入可
能，コントロールソフトで走らせれば
自動的に地図が生成され，迅速に
マッピング可能

自己テスト
リアルタイムでロボット自身のハー
ドウェアや運行状況をソフトに反映
し、不具合などを自己診断します

自動充電
バッテリーの低下や任務がない時
に自動充電します。24Hx7日連続
運行可能

インテリジェント配置
独自の自動運転アルゴリズムに基
づき、大規模なロボットの共同作業
ができます、最大1ヶ所1000台まで
協業可能



製品規格表
Gulf-1400-CDD 自動搬送フォークリフト

基
本
性
能

外形寸法（長*幅*高mm） 1570*885*1870 ±2mm

自重（Kg） 700Kg

基盤 単軸駆動

運
動
性
能

最大速度（m/s） 1.87/1.56 積載なし/ 満載

運転速度（m/s） 前進：1 ，後退：0.5 自動調整，設定可能

回転半径（mm） 1135

坂道能力 3°/5° 満載 / 積載なし

段差（mm） 10

隙間（mm） 30

地面からの距離（mm） 30

走行通路幅（mm） Min 1035

必要通路幅（mm） Min 1800

停止位置精度（mm） ±10

運
行
性
能

バッテリー容量 24V180Ah リン酸リチウム電池

続航時間（h） 8

充電方式 自動+手動
手動：最大電流50A

自動：最大電流80A

*1充電時間（h） 2 95%

作
業
性
能

積載重量（Kg） 1400

持ち上げ速度（mm/s） 115 / 175 満載 / 積載なし

荷下ろし速度（mm/s） 160 / 125 満載 / 積載なし

爪外々幅（mm） 680

爪寸法（mm） 55 / 180 / 1150

障
害
避
け

前方LiDAR 有 左右両角

後方LiDAR 有 爪のセンターに

安全タッチセンサー オプション 前方センター

床識別 オプション ビジュアルセンサー

*1当社専用自動充電ステーション



製品寸法図
Gulf-1400-CDD 自動搬送フォークリフト




